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Obiectivul lucrarii consta in echiparea vanei  plane de la aductiune si de golire, cu instalatie de urmarire 

la ridicare/coborire pentru semnalizarea blocarii in ghidaje si actionarea vanelor respective  de la distanta 
(casa barajist). Instalatia de automatizare  este gestionata de un PLC TWIDO produs de Schneider  Electric si 
este compusa din: 

1. Echipament local : traductor pozitie vana ( piston servomotor),  
traductori de nivel (presiune). 

2. Dulap local de automatizare : cuprinde un PLC si elementele de 
automatizare / actionare. 

3. Dulap casa barajistului : cuprinde un PLC, un panou de afisare  si 
elemente de actionare/averizare. 

Ambele sisteme (vana plana si vana golire) sunt prevazute un modul de 
conectare serial RS485 protocol MODBUS pentru a fi integrate in SCADA . 
 Pozitia vanelor se masoara prin mai multe metode : 
a)  direct :  print-un traductor de miscare liniara tip roata de masura pentru 
suprafete metalice nevopsite, pozitie citita cu un convertor incremental si 
transmisa PLC-ului, care este supervizat de un traductor de presiune pe 
refularea grupului de pompare si nivel ulei in rezervorul tampon.  
b) indirect – prin masurarea nivelului in rezervorul tampon, metoda imprecisa 
( aprox. 2 %), si care este doar o masura de siguranta. 
Sunt asigurate astfel urmatoarele functiuni: 
- protectia la eventuala masurare eronata a pozitiei vanelor, la atingerea 
fizica a pozitiilor extreme (complet inchisa sau complet deschisa) prin 
cumulul conditiilor de presiune maxima refulare grup pompare si nivel 
extrem in rezervorul tampon. 
- vanele pot fi exploatate in regim de revizie (se prescrie din panoul operator 
o pozitie in procente, urmand ca sistemul sa duca vana in pozitia ceruta) sau 
in regim automat ( comenzi generice inchidere – deschidere pana la 
capetele de cursa). 
- vanele pot fi exploatate in regim local (din casa vanei) sau la distanta (din 
casa barajistului sau dispecer SH Targu Jiu).  
 - manevra de deschidere a vanei priza este conditionata de realizarea 
egalizarii (aductiune complet inundata). 
- pentru regimul de exploatare “automat” al vanei priza se definesc trei 
praguri de tasare. La tasare 1 se repompeaza cu o pompa. La tasare 2 se 
repompeaza cu doua pompe. La tasare 3 se inchide vana. 
- pompele sunt folosite prin rotatie. Rotatia se face dupa fiecare repompare 
(pompa principala devine secundara si invers). Se asigura AAR-ul electric al 
pompelor. Se poate opta pentru o varianta de exploatare constand in egalizarea timpilor de functionare ai 
pompelor. 
- langa fiecare vana este montat cate un 
buton ciuperca pentru oprirea de urgenta 
a pomparii (la pierderi de ulei sau alte 
situatii ce impun manevra). 
-automatele programabile au fost 
dimensionate suficient astfel incat sa 
poata prelua functii suplimentare, intr-o 
dezvoltare ulterioara (senzori de 
inundare casa vane, senzori de miscare 
pentru protectia la intrare prin efractie, 
traductori de debit aductiune, etc.) 
- comenzile operative , atat locale cat si 
din casa barajistului se dau prin 
panourile de operare. Informatiile oferite pe panourile operatoare sunt multiple (toate marimile analogice 
masurate, toate informatiile despre starea pompelor, timpul scurs de la ultima repompare, etc.) 
 
Referinte: Instalatia de automatizare a fost implementata la Baraj Cerna (in 2006). 
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